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39630bomm M3EH0TomHO sdm3sbs
x=f(@txul),xeR", tel=[t,t], u()eQ, x(t,)=x,, (1)
J) = [ £t x(@),u(0)di - min, @

Loooi x(7) = x(;u(-)) 6oL (1) 53mEsbol s3mbsblbo , bmem Q sGob Bmds  u(f) dsGm39d0L
LodMogeng 86086gmdgdom U < R" 3m835d¢do.

0906905 1 ([1]). (1)-(2) 59m3560b0330b 56G19828b 3H0F5¢r96H0 Js60035 U, (-) € Q, wey Tgbcrey-
298290005 306:8980: 1) ym39¢m0 u(-) € Q Js6030b030b s9mbsblbbo x(t;u(:)) goblsbmaG-yecros
1 -%9 @5 bodhsgemy {x(t;u(-)) cu(-) e Q} d9002bs B30, 2) ymggcmo (t,x) € I x R" bod®sgemg
P.(t,x) = {(qo,q) FueU,q’ > £, x,u),q = f(t,x,u)}, bsqsg F = (f°, f), s90Bbgdoemos.

090Mgds 2. 20093500 JbEHXEr98XIe0s 92G5FSs 1-0b 3068980, Js8ob ymzgemo € >0 3 Gogbzo
5 =6(&)>00lgmo Gmd VG, =(g!,g,) Gmdgemog 33059m50e098l 306Gm898L: P, 1, bOBOIZY
39mbbgJoeros ©s Supﬂ G, (t,x,u)|:(t,x,u) e IxR" xU }< 0, J98200098-9¢00 M3HOT5re®H sOms-

Bobiorgobi = £ (tx.u0) + 8, (txu®), ¥(ty) = %, Jw().e) = [t x(O(0) + g2 (b x(0)u(e) pr

— min oGbg8m8b M3HodseroytGo Gstogs u, (?) € Q. goGs sdobs, | J(u,(-),e)—J(u, () |< &.

09935 2-0b bogdzgwdg u, (1) 90dwgds J0gdEwo 0dbgl (1)-(2) sdmEsbobmgols dosberm-
9000 M3GH0TsE FoOMIS®. LEOWNLBAHMIGOM®  JoBBOEMOos  sGYXM30 s LObYMEGMEO
3005 MM0 5dm356900. 0gm©9ds ©E303E0os [2, 3]-do dmEgdero Ldgdom. gmbJgomb-
5ol 30608dol MfyzgBHmds  ™m3EH0dobs00l 5dmEs6gdoLMZ0L, HMIWGdOE 500fgMHgd0sb B3gw-
906030 S Bw96430MmbseMM-0xgMIbE0WMMHO bEMEdgd0m 2odm 33w geos [2, 3]-8o.
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    თეორემა 1 ([1]). (1)-(2) ამოცანისთვის არსებობს ოპტიმალური მართვა 
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    თეორემა 2-ის საფუძველზე  
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 შეიძლება მიღებული იქნეს  (1)-(2) ამოცანისთვის მიახლო​ებით ოპტიმალურ მართვად. საილუსტრაციოდ  განხილულია  არაგლუვი და სინგულარული ოპ​ტი​მა​ლური ამო​ცა​ნები. თეორემა დამტკიცებულია [2, 3]-ში მოცემლი სქემით. ფუნქცი​ონ​ალის მი​ნიმუმის უწყვეტობა  ოპტიმიზაციის ამოცანებისთვის, რომლებიც აღიწერებიან ჩვეუ​ლე​ბრივი და ფუნქციონალურ-დიფერე​ნცილური განტოლებებით გამოკვლე​ულია [2, 3]-ში.                                           
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